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Wydziağ Mechatroniki PW - korzenie 

 

(Mrugalski 1997) 

 1916 ï Wydziağ Budowy Maszyn i Elektrotechniki 
              Politechniki Warszawskiej  
 

 1921 ï Wydziağ Mechaniczny oraz Wydziağ  

              Elektrotechniczny (Elektryczny) PW  
 

 1951 ï Wydziağ ĞŃcznoŜci (obecnie WEiTI) PW 
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Wydziağ Mechatroniki PW - korzenie 

(Mrugalski 1997, Bodnicki 2008) 

 1953 ï Oddziağ Mechaniki Precyzyjnej 
             Wydziağu Mechaniczno-  
             Technologicznego PW  
 

 1962 ï Wydziağ Mechaniki  

              Precyzyjnej PW  
 

 1996 ï Wydziağ Mechatroniki PW 
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Wydziağ Mechatroniki PW - korzenie 

(WoŦniak, Piskorz i in. 2012 
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Wydziağ Mechatroniki PW - korzenie 

(Mrugalski, 1997) 

 Lata siedemdziesiŃte XX  w. : 
 Japonia (mechanotronika                      mechatronika)  
 
 MECHATRONICS: MECHAnics + elecTRONICS  
 

 Prof. Wğadysğaw TryliŒski: Mechanotronika, PAK, 1987, z. 11 

 

 Propozycja nazwy Wydziağu: Prof. Henryk Trebert -  1987  



Ewolucjaé 

M. Bodnicki: ĂSystemy mechatroniczneò  

Wydziağ Mechatroniki PW - Mechatronika 

  

 9 th  International Conference  ĂMechatronics 2011 ò -  Warszawa  

10 th  International Conference  ĂMechatronics 2013 ò -  Brno  

11 th  International Conference  ĂMechatronics 2015 ò -  Warszawa  
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Wydziağ Mechatroniki PW 

(MNiSW , Wydziağ Mechatroniki PW 2013) 

Komunikat Ministra NiSW   
30.IX.2013  

1) osiŃgniňcia naukowe i tw·rcze; 
2) potencjağ naukowy; 
3) materialne efekty dziağalnoŜci naukowej; 
4) pozostağe efekty dziağalnoŜci naukowej. 

1) Akademia G·rniczo-Hutnicza im. Stanisğawa Staszica w Krakowie;  
Wydziağ InŨynierii Mechanicznej i Robotyki 
 
2) Zachodniopomorski Uniwersytet Technologiczny w Szczecinie; 
Wydziağ InŨynierii Mechanicznej i Mechatroniki 
 
3) Politechnika Warszawska; Wydziağ Mechatroniki  
 
 
3 miejsce na 36 jednostek w grupie, 11 pierwszych ma kategoriň A 
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Wydziağ Mechatroniki PW 

(MNiSW , Wydziağ Mechatroniki PW 2013) 

Komunikat Ministra NiSW   
30.IX.2013  

 
Politechnika Warszawska -  wydziağy 
 
 
2 kategoria A+, 8 kategoria A, 8 kategoria B  
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Mechatronika ï polska edukacja  

  

Standardy szkolnictwa: Monter mechatronik, 

Technik mechatronik  

 

Standard MENiS z 12.07.2007 ï standard 

kierunku ksztağcenia studi·w I i II stopnia ï 

przestağ byĺ obowiazujŃcy 

 

Brak dyscypliny naukowej (dziedzina nauki ï 

nauki techniczne) 
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Mechatronika ï polska edukacja  

Rozp. MENiS z 12.07.2007 

Stary opis:  

PaŒstwowy standard ksztağcenia dla kierunku 

operujŃcy zestawieniem treŜci ksztağcenia  ï 

godziny zajňĺ. 

Sylwetka absolwenta w ramach paŒstwowego 

standardu, rozszerzona o specyfikň jednostki 

(np. absolwenta specjalnoŜci Wydziağu 

Mechatroniki). 

Weryfikacja podczas akredytacji: 

Wykazanie, Ũe okreŜlona grupa przedmiot·w   

w okreŜlonym wymiarze godzin zapewnia  

zapoznanie z danymi treŜciami. 
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Mechatronika ï polska edukacja  

 Rozp. MENiS z 12.07.2007 

Nowy opis:  

Lokalny standard ksztağcenia dla kierunku operujŃcy zestawieniem 

kompetencji, kt·re posiada kaŨdy absolwent. 

Efekty ksztağcenia w ramach zajňĺ muszŃ  

w skali studi·w zapewniĺ nabycie kompetencji zakğadanych dla profilu 

studi·w i kierunku (dotyczy to kaŨdej formy studi·w). 

Weryfikacja podczas akredytacji: 

Wykazanie, Ũe potrafimy sprawdziĺ, czy kaŨdy absolwent zdobyğ 

wymagane kompetencje.  

Wykazanie, Ũe nakğad pracy studenta jest adekwatny do uzyskania 

zakğadanych kompetencji.  
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Mechatronika ï polska edukacja  

 Wydziağ Mechatroniki 2012 

Obszar nauk  

technicznych 
 

 

 

 

Å  Wiedza 

Å  UmiejňtnoŜci 

Å  Kompetencje spoğeczne  

Å  Wiedza 

Å  UmiejňtnoŜci 

Å  Kompetencje spoğeczne  
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K_W01 

Ma ǇƻƎƱťōƛƻƴŊ ǿƛŜŘȊť ǿ ȊŀƪǊŜǎƛŜ ƴƛŜƪǘƽǊȅŎƘ ŘȊƛŀƱƽǿ ƳŀǘŜƳŀǘȅƪƛ ƻōŜƧƳǳƧŊŎŊ ŜƭŜƳŜƴǘȅ 
ƳŀǘŜƳŀǘȅƪƛ ŘȅǎƪǊŜǘƴŜƧ ƛ ǎǘƻǎƻǿŀƴŜƧ ƴƛŜȊōťŘƴŜƧ ŘƻΥ ŀύ ƳƻŘŜƭƻǿŀƴƛŀ ƛ ŀƴŀƭƛȊȅ ǇƻŘȊŜǎǇƻƱƽǿ ƛ 
ǳǊȊŊŘȊŜƵ ƳŜŎƘŀǘǊƻƴƛŎȊƴȅŎƘΣ ōύ ƳƻŘŜƭƻǿŀƴƛŀ ƛ ŀƴŀƭƛȊȅ ǎȅǎǘŜƳƽǿ ƳŜŎƘŀǘǊƻƴƛŎȊƴȅŎƘΣ Ŏύ 
ƻǇǘȅƳŀƭƛȊŀŎƧƛ ǳƪƱŀŘƽǿΦ 

T2A_W01  

K_W02 
aŀ ǇƻǎȊŜǊȊƻƴŊ ƛ ǇƻƎƱťōƛƻƴŊ ǿƛŜŘȊť ǿ ȊŀƪǊŜǎƛŜ ŦƛȊȅƪƛ ǿǎǇƽƱŎȊŜǎƴŜƧΣ ǿ ǎȊŎȊŜƎƽƭƴƻǏŎƛ ŦƛȊȅƪƛ 
ƳƛƪǊƻǏǿƛŀǘŀ ƛ ŦƛȊȅƪƛ ŎƛŀƱŀ ǎǘŀƱŜƎƻ 

T2A_W01  

K_W03 
tƻǎƛŀŘŀ ǳǇƻǊȊŊŘƪƻǿŀƴŊ ǿƛŜŘȊť ǿ ȊŀƪǊŜǎƛŜ ǎȅǎǘŜƳƽǿ ƳŜŎƘŀǘǊƻƴƛŎȊƴȅŎƘΣ Ȋ ǳǿȊƎƭťŘƴƛŜƴƛŜƳ 
ǇǊƻƧŜƪǘƻǿŀƴƛŀΣ ŜƪǎǇƭƻŀǘŀŎƧƛ ƛ ŘƛŀƎƴƻǎǘȅƪƛ ƴŀ ƪŀȍŘȅƳ ŜǘŀǇƛŜ ƛŎƘ Ŏȅƪƭǳ ȍȅŎƛŀ 

T2A_W03 
T2A_W06  

K_W04 ½ƴŀ ƛ ǊƻȊǳƳƛŜ ƳŜǘƻŘȅƪť ǇǊƻƧŜƪǘƻǿŀƴƛŀ ǳǊȊŊŘȊŜƵ ƳŜŎƘŀǘǊƻƴƛŎȊƴȅŎƘ T2A_W07  

K_W05 tƻǎƛŀŘŀ ǳǇƻǊȊŊŘƪƻǿŀƴŊ ǿƛŜŘȊť Ȋ ȊŀƪǊŜǎǳ ǘŜƻǊƛƛ ƛ ƳŜǘƻŘ ƻǇǘȅƳŀƭƛȊŀŎƧƛ T2A_W03  

K_W06 
aŀ ǇƻƎƱťōƛƻƴŊ ƛ ǇƻŘōǳŘƻǿŀƴŊ ǘŜƻǊŜǘȅŎȊƴƛŜ ǿƛŜŘȊť Ȋ ȊŀƪǊŜǎǳ ƳƻŘŜƭƻǿŀƴƛŀ ƛ ǎȅƳǳƭŀŎƧƛ 

ƪƻƳǇǳǘŜǊƻǿȅŎƘ ǳƪƱŀŘƽǿ ŘȅƴŀƳƛŎȊƴȅŎƘΦ 

T2A_W03  

T2A_W04  

K_W07 
tƻǎƛŀŘŀ ǇƻƎƱťōƛƻƴŊ ǿƛŜŘȊť ǿ ȊŀƪǊŜǎƛŜ ƻŎŜƴȅ ǿȅƴƛƪƽǿΣ ŘƻƪǳƳŜƴǘƻǿŀƴƛŀ ƛ ǇǊŜȊŜƴǘŀŎƧƛ 

ǇǊƻǿŀŘȊƻƴȅŎƘ ōŀŘŀƵ ƛ ŀƴŀƭƛȊ 

T2A_W03  

T2A_W04  

K_W08 
aŀ ǇƻƎƱťōƛƻƴŊΣ ǇƻŘōǳŘƻǿŀƴŊ ǘŜƻǊŜǘȅŎȊƴƛŜ ǿƛŜŘȊť ƴŀ ǘŜƳŀǘ ŘȊƛŀƱŀƴƛŀ ƻǊŀȊ ōǳŘƻǿȅ 

ǿȅōǊŀƴȅŎƘ ǘȅǇƽǿ ǎȅǎǘŜƳƽǿ mechaniczno-elektroniczno-optyczno-informatycznych 

T2A_W03  

T2A_W04  
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 Wydziağ Mechatroniki 2012 

K_U01 
tƻǘǊŀŦƛ ǇƻȊȅǎƪƛǿŀŏ ƛƴŦƻǊƳŀŎƧŜ Ȋ ƭƛǘŜǊŀǘǳǊȅΣ ōŀȊ ŘŀƴȅŎƘ ƛ ƛƴƴȅŎƘ ȋǊƽŘŜƱΣ ǇƻǘǊŀŦƛ ƛƴǘŜƎǊƻǿŀŏ 
ƛƴŦƻǊƳŀŎƧŜΣ ǿȅŎƛŊƎŀŏ Ȋ ƴƛŎƘ ǿƴƛƻǎƪƛ ŀ ƴŀǎǘťǇƴƛŜ ŦƻǊƳǳƱƻǿŀŏ ƻǇƛƴƛŜ 

T2A_U01  

K_U02 
tƻǘǊŀŦƛΣ ǇǊŀŎǳƧŊŎ ƛƴŘȅǿƛŘǳŀƭƴƛŜ ƭǳō ǿ ȊŜǎǇƻƭŜΣ ƻŎŜƴƛŏ ǇǊŀŎƻŎƘƱƻƴƴƻǏŏ ȊŀŘŀƴƛŀ ƛ ƻǇǊŀŎƻǿŀŏ har-
monogram ƧŜƎƻ ǊŜŀƭƛȊŀŎƧƛΤ ƳƻȍŜ ǇƻƪƛŜǊƻǿŀŏ ǇǊŀŎŊ ȊŜǎǇƻƱǳ ǇǊƻǿŀŘȊŊŎŜƎƻ ǇǊƻƧŜƪǘ ƭǳō ōŀŘŀƴƛŀΦ 

T2A_U02  
T2A_U03  

K_U03 

tƻǘǊŀŦƛ ǇǊȊȅƎƻǘƻǿŀŏ ŘƻƪǳƳŜƴǘŀŎƧť ȊŀŘŀƴƛŀ ŘƻǘȅŎȊŊŎŜƎƻ ǎȅǎǘŜƳǳ ƳŜŎƘŀǘǊƻƴƛŎȊƴŜƎƻ ƭǳō ƧŜƎƻ 
podsystemu - ƻ ŎƘŀǊŀƪǘŜǊȊŜ ǇǊƻƧŜƪǘƻǿȅƳ ƭǳō ōŀŘŀǿŎȊȅƳΣ ƻǇǊŀŎƻǿŀŏ ƻǇƛǎ ǳȊȅǎƪŀƴȅŎƘ 
ǿȅƴƛƪƽǿ ƻǊŀȊ ǇǊȊŜŘǎǘŀǿƛŏ ƧŜ Ȋŀ ǇƻƳƻŎŊ ǊƽȍƴȅŎƘ ǘŜŎƘƴƛƪΣ ǿ ǘȅƳ ǇǊȊȅƎƻǘƻǿŀŏ ǎȅƴǘŜǘȅŎȊƴŀ 
ǇǊŜȊŜƴǘŀŎƧť ƛ ǇƻǇǊƻǿŀŘȊƛŏ ŘȅǎƪǳǎƧť ƴŀ ƧŜƧ ǘŜƳŀǘ 

T2A_U04  

K_U04 

tƻǎƱǳƎǳƧŜ ǎƛť ƧťȊȅƪƛŜƳ ŀƴƎƛŜƭǎƪƛƳ ƭǳō ƛƴƴȅƳ ƧťȊȅƪƛŜƳ ƳƛťŘȊȅƴŀǊƻŘƻǿȅƳ ǿ ǎǘƻǇƴƛǳ wystarcza-
ƧŊŎȅƳ Řƻ ǇƻǊƻȊǳƳƛŜǿŀƴƛŀ ǎƛť ǿ ǎǇǊŀǿŀŎƘ ȊŀǿƻŘƻǿȅŎƘΣ ŎȊȅǘŀƴƛŀ ȊŜ ȊǊƻȊǳƳƛŜƴƛŜƳ ƭƛǘŜǊŀǘǳǊȅ 
ŦŀŎƘƻǿŜƧ ƛ ǿȅƎƱƻǎȊŜƴƛŀ ǇǊŜȊŜƴǘŀŎƧƛ ƴŀ ǘŜƳŀǘ ǊŜŀƭƛȊƻǿŀƴŜƎƻ ȊŀŘŀƴƛŀ ǇǊƻƧŜƪǘƻǿŜƎƻ ƭǳō 
badawczego 

T2A_U06  
T2A_U04  

K_U05 ½ƴŀ ƳƻȍƭƛǿƻǏŎƛ ƛ ƪƛŜǊǳƴƪƛ ŘŀƭǎȊŜƎƻ ǳŎȊŜƴƛŀ ǎƛť ƛ ǇƻǘǊŀŦƛ ǊŜŀƭƛȊƻǿŀŏ ǇǊƻŎŜǎ ǎŀƳƻƪǎȊǘŀƱŎŜƴƛŀ T2A_U05  

K_U06 
tƻǘǊŀŦƛ ȊŀǎǘƻǎƻǿŀŏΣ ƻǇǊŀŎƻǿŀŏ ƛ ƳƻŘȅŦƛƪƻǿŀŏ ƳƻŘŜƭŜ ƳŀǘŜƳŀǘȅŎȊƴŜ ǎȅǎǘŜƳƽǿΣ ȊƧŀǿƛǎƪ ƛ 
ǇǊƻŎŜǎƽǿ - Řƻ ŀƴŀƭƛȊȅ ƛ ǇǊƻƧŜƪǘƻǿŀƴƛŀ ǎȅǎǘŜƳƽǿ ƳŜŎƘŀǘǊƻƴƛŎȊƴȅŎƘ 

T2A_U09  
T2A_U15  
T2A_U17  

K_U07 
Potrafi - ǎǘƻǎǳƧŊŎ ƻŘǇƻǿƛŜŘƴƛŜ ƴŀǊȊťŘȊƛŀ ǎȅƳǳƭŀŎȅƧƴŜ - ȊŀǇƭŀƴƻǿŀŏ ƛ ǇǊȊŜǇǊƻǿŀŘȊƛŏ 
ŜƪǎǇŜǊȅƳŜƴǘȅ ǎȅƳǳƭŀŎȅƧƴŜ ŘƻǘȅŎȊŊŎŜ ǎȅǎǘŜƳǳ ƳŜŎƘŀǘǊƻƴƛŎȊƴŜƎƻ ƛ ƧŜƎƻ ƪƻƳǇƻƴŜƴǘƽǿ 

T2A_U07  
T2A_U08  
T2A_U09  
T2A_U11  
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T2A_W02 
Ƴŀ ǎȊŎȊŜƎƽƱƻǿŊ ǿƛŜŘȊť ǿ ȊŀƪǊŜǎƛŜ ƪƛŜǊǳƴƪƽǿ ǎǘǳŘƛƽǿ ǇƻǿƛŊȊŀƴȅŎƘ ȊŜ ǎǘǳŘƛƻǿŀƴȅƳ 

ƪƛŜǊǳƴƪƛŜƳ ǎǘǳŘƛƽǿ 
K_W13  

T2A_W03 
Ƴŀ ǳǇƻǊȊŊŘƪƻǿŀƴŊΣ ǇƻŘōǳŘƻǿŀƴŊ ǘŜƻǊŜǘȅŎȊƴƛŜ ǿƛŜŘȊť ƻƎƽƭƴŊ ƻōŜƧƳǳƧŊŎŊ ƪƭǳŎȊƻǿŜ 

ȊŀƎŀŘƴƛŜƴƛŀ ŎƘŀǊŀƪǘŜǊȅȊǳƧŊŎŜ ǎǘǳŘƛƻǿŀƴŊ ŘȅǎŎȅǇƭƛƴť ƛƴȍȅƴƛŜǊǎƪŊ 

K_W03  

K_W05  

K_W06  

K_W07  

K_W08  

T2A_W04 
Ƴŀ ǇƻŘōǳŘƻǿŀƴŊ ǘŜƻǊŜǘȅŎȊƴƛŜ ǿƛŜŘȊť ǎȊŎȊŜƎƽƱƻǿŊ ȊǿƛŊȊŀƴŊ Ȋ ƴƛŜƪǘƽǊȅƳƛ ƻōǎȊŀǊŀƳƛ 

ǎǘǳŘƛƻǿŀƴŜƧ ŘȅǎŎȅǇƭƛƴȅ ƛƴȍȅƴƛŜǊǎƪƛŜƧ 

K_W06  

K_W07  

K_W08  

K_W09  

K_W11  

K_W12  

T2A_W05 
Ƴŀ ǿƛŜŘȊť ƻ ǘǊŜƴŘŀŎƘ ǊƻȊǿƻƧƻǿȅŎƘ ƛ ƴŀƧƛǎǘƻǘƴƛŜƧǎȊȅŎƘ ƴƻǿȅŎƘ ƻǎƛŊƎƴƛťŎƛŀŎƘ ǿ ƻōǎȊŀǊȊŜ 

ǎǘǳŘƛƻǿŀƴŜƧ ŘȅǎŎȅǇƭƛƴȅ ƛƴȍȅƴƛŜǊǎƪƛŜƧ ƛ ŘȅǎŎȅǇƭƛƴ ǇƻƪǊŜǿƴȅŎƘ 

K_W10  

K_W11  

K_W14  

Kompetencje inŨyniera (obszar) a inŨyniera WM 
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K_W01 K_W02 K_W03 K_W04 K_W05 K_W06 K_W07 K_W08 K_W09 K_W10 K_W11 K_W12 K_W13 K_W14 K_W15 K_W16

(HES)HES 1 1

(HES)HES 2 1

(Kierunkowe)Praca przejŜciowa 1 1

(Kierunkowe)Systemy mikroprocesorowe w mechatronice 1 1 1

(Podstawowe)Fizyka 1 1

(Podstawowe)Matematyka dyskretna 1

(Podstawowe)Matematyka I - Metody numeryczne 1

(Podstawowe)Modelowanie i symulacja obiekt·w dynamicznych1 1 1 1 1 1

(Podstawowe)Modelowanie i symulacja urzŃdzeŒ mechatronicznych1 1

(Podstawowe)Praca dyplomowa 1 1 1 1

(Podstawowe)Przedmiot obieralny 1 1 1

(Podstawowe)Przedmiot obieralny 2 1

(Podstawowe)Przedmiot obieralny 3 1

(Podstawowe)Przedmiot obieralny 4 1 1

(Podstawowe)Przedmiot obieralny 5 1

(Podstawowe)Przetwarzanie i rozpoznawanie obrazu 1 1 1 1

(Podstawowe)Seminarium dyplomowe 1 1 1

(Podstawowe)Systemy mechatroniczne 1 1 1 1 1

(Podstawowe)Teoria i metody optymalizacji 1 1

(Podstawowe)Teoria i praktyka eksperymentu 1

(Mikromechanika)Europejskie uwarunkowania dziağalnoŜci 

inzynierskiej 1 1 1 1 1 1

(Mikromechanika)Mikro/nanotechnika 1 1

(Mikromechanika)Miniaturyzacja urzŃdzeŒ mechatronicznych1 1 1

(Mikromechanika)Systemy automatyzacji produkcji 1 1 1 1

(Mikromechanika)Ukğady wykonawcze urzŃdzeŒ mechatronicznych1 1

(Mikromechanika)UrzŃdzenia peryferyjne system·w komputerowych1 1 1 1

(Mikromechanika)UrzŃdzenia wspomagajŃce rehabilitacjň

(Mikromechanika)Wariantowy 1

6 2 7 6 2 1 4 10 3 14 2 1 2 1 3 2
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Systemy mechatroniczne - przedmiot 

 Wydziağ Mechatroniki 2012 

Cel przedmiotu:  

Zapoznanie student·w ze strukturami system·w 

mechatronicznych oraz sposobami postňpowania przy 

projektowaniu takich system·w.  

Przekazanie umiejňtnoŜci projektowania uŨytkowej struktury 

systemu mechatronicznego na podstawie wymagaŒ odbiorcy 

oraz identyfikacji ukğad·w wykonawczych i pomiarowych na 

podstawie wymagaŒ funkcjonalnych.  

Utrwalenie zasad dokumentowania prac projektowych. 
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Systemy mechatroniczne - przedmiot 

 Wydziağ Mechatroniki 2012 

SY_W01: Zna podstawowe struktury system·w i urzŃdzeŒ 

mechatronicznych 

SY_W01: Zna metodykň projektowania urzŃdzeŒ mechatronicznych  

SY_W03: Zna struktury ukğad·w wykonawczych i pomiarowych urzŃdzeŒ 

mechatronicznych 

  

Mchtr/AiR: 

 

Posiada uporzŃdkowanŃ wiedzň w zakresie system·w mechatronicznych, 

z uwzglňdnieniem projektowania, eksploatacji i diagnostyki na kaŨdym 

etapie ich cyklu Ũycia 
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Systemy mechatroniczne - przedmiot 

 Wydziağ Mechatroniki 2012 

SY_W04: Zna specyfikň projektowania i wytwarzania ukğad·w optycznych 

wykorzystywanych w urzŃdzeniach mechatronicznych 

SY_W05: Zna podstawowe rodzaje sieci komunikacyjnych 

wykorzystywanych w systemach mechatronicznych i zasady ich 

doboru do okreŜlonych zastosowaŒ 

  

Mchtr/AiR: 

 

Posiada uporzŃdkowanŃ wiedzň w zakresie system·w mechatronicznych, 

z uwzglňdnieniem projektowania, eksploatacji i diagnostyki na kaŨdym 

etapie ich cyklu Ũycia 
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Systemy mechatroniczne - przedmiot 

 Wydziağ Mechatroniki 2012 

SY_W06: Zna podstawowe pojňcia zwiŃzane z bezpieczeŒstwem 

funkcjonalnym urzŃdzeŒ oraz diagnostykŃ technicznŃ, a takŨe 

wie, w jaki spos·b moŨna wpğywaĺ na zwiňkszenie 

niezawodnoŜci system·w 

 

Mchtr: 

Ma rozszerzonŃ wiedzň na temat eksploatacji system·w 

mechatronicznych 

 

AiR:  

Ma rozszerzonŃ wiedzň na temat eksploatacji urzŃdzeŒ wykorzystywanych 

w automatyce i robotyce 
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Systemy mechatroniczne - przedmiot 

 Wydziağ Mechatroniki 2012 

SY_W07: Zna aktualny stan i tendencje wystňpujŃce w budowie system·w 

mechatronicznych 

 

Mchtr: 

Ma wiedzň na temat tendencji rozwojowych mechatroniki i najnowszych 

osiŃgniňciach w tym obszarze, z uwzglňdnieniem zagadnieŒ 

szczeg·ğowych 

 

AiR:  

Ma wiedzň o trendach rozwojowych i najnowszych osiŃgniňciach w 

zakresie automatyki i robotyki 
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Systemy mechatroniczne - przedmiot 

 Wydziağ Mechatroniki 2012 

SY_W08: Wie, na czym polega tolerowanie uszkodzeŒ i jakimi sposobami 

moŨna je osiŃgnŃĺ 

 

 

Mchtr: 

Posiada uporzŃdkowanŃ wiedzň w zakresie system·w mechatronicznych, 

z uwzglňdnieniem projektowania, eksploatacji i diagnostyki na kaŨdym 

etapie ich cyklu Ũycia 

 

AiR:  

Ma rozszerzonŃ wiedzň na temat eksploatacji urzŃdzeŒ wykorzystywanych 

w automatyce i robotyce 



Ewolucjaé 

M. Bodnicki: ĂSystemy mechatroniczneò  

Systemy mechatroniczne - przedmiot 

 Wydziağ Mechatroniki 2012 

SY_W09: Wie, na czym polega projektowanie wsp·ğbieŨne i jakie sŃ skutki 

jego stosowania 

 

Mchtr: 

Zna i rozumie metodykň projektowania urzŃdzeŒ mechatronicznych 
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Systemy mechatroniczne - przedmiot 

 Wydziağ Mechatroniki 2012 

SY_U01: Umie zaproponowaĺ uŨytkowŃ strukturň urzŃdzenia 

mechatronicznego na podstawie wymagaŒ zamawiajŃcego 

 

SY_U02: Umie zidentyfikowaĺ niezbňdne ukğady wykonawcze i pomiarowe 

na podstawie analizy funkcji urzŃdzenia mechatronicznego 

 

SY_U03: Potrafi zaproponowaĺ struktury ukğad·w wykonawczych i 

pomiarowych oraz dobraĺ ich poszczeg·lne elementy skğadowe 

na podstawie danych katalogowych 

 

SY_U04: Umie dokonaĺ integracji urzŃdzenia mechatronicznego przez 

wğaŜciwy dob·r algorytm·w sterowania, jednostki sterujŃcej, 

podzespoğ·w elektronicznych i struktury mechanicznej 
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Systemy mechatroniczne - przedmiot 

 Wydziağ Mechatroniki 2012 

SY_K01: Zna podziağ zadaŒ w procesie projektowania urzŃdzeŒ i 

system·w mechatronicznych, dziňki czemu moŨe podejmowaĺ 

zadania zwiŃzane z koordynacjŃ takich prac 

 

Mchtr: 

Ma ŜwiadomoŜĺ odpowiedzialnoŜci za pracň wğasnŃ i zespoğu, kt·rego jest 

czğonkiem i zna zasady dziağania w spos·b profesjonalny i zgodny z etykŃ 

zawodowŃ 

AiR 

Rozumie potrzebň wsp·ğpracy i potencjağu zespoğu. Pracuje w grupie 

przyjmujŃc w niej zar·wno rolň koordynujŃcego praca grupy; jak r·wnieŨ 

osoby podporzŃdkowujŃcej siň zdaniu innych.  

Potrafi prawidğowo okreŜliĺ kolejnoŜĺ prac zwiŃzanych z realizacjŃ 

projekt·w inŨynierskich 
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Definicje system·w 

(Sğownik Jňzyka Polskiego PWN, Warszawa) 

1. Skoordynowany ukğad element·w, zbi·r tworzŃcy pewnŃ 

uporzŃdkowana cağoŜĺ uwarunkowanŃ stağym logicznym 

uporzŃdkowaniem jego czňŜci skğadowych. ï SYSTEM 

heliocentryczny, geocentryczny, planetarny. SYSTEM dr·g wodnych. 

SYSTEM sygnağ·w, SYSTEM nerwowy. SYSTEM urzŃdzeŒ 

alarmowych. SYSTEM centralnego ogrzewania. SYSTEM nawadniania 

p·l. é.  
 

2. UporzŃdkowany zbi·r twierdzeŒ, poglŃd·w tworzŃcych jakŃŜ teoriň: 

SYSTEM filozoficzny. SYSTEM religijny é  
 

3. Zasady organizacji czegoŜ, og·ğ przepis·w, reguğ obowiŃzujŃcych, 

stosowanych w jakiejŜ dziedzinie, wedğug kt·regoŜ coŜ jest 

wykonywane; takŨe: forma ustroju paŒstwowego: SYSTEM 

ekonomiczny, finansowy, prawny é. 
 

4. OkreŜlony spos·b postňpowania, wykonywania jakiejŜ czynnoŜci: 

SYSTEM akordowy, premiowy, taŜmowy. SYSTEM nauczania é. 
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Definicje system·w 

(Sğownik Wyraz·w Obcych PWN, Warszawa) 

<gr. sȢstΣma> 
 

1. Skoordynowany ukğad element·w, zbi·r tworzŃcy pewnŃ 

uporzŃdkowana cağoŜĺ uwarunkowanŃ stağym logicznym 

uporzŃdkowaniem jego czňŜci skğadowych; koncepcja takiej cağoŜci é 
 

 

2. Zasady organizacji czegoŜ, og·ğ przepis·w, reguğ obowiŃzujŃcych, 

stosowanych w jakiejŜ dziedzinie, wedğug kt·regoŜ coŜ jest 

wykonywane; takŨe: forma ustroju paŒstwowego é. 
 

3. OkreŜlony spos·b postňpowania, wykonywania jakiejŜ czynnoŜci é 
 

4. geol. Jednostka stratygraficzna, stanowiŃca czňŜĺ grupy, dzielŃca siň 

na oddziağy, zesp·ğ skağ powstağy w ciŃgu jednego okresu 

geologicznego      
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Ewolucja system·w technicznych 

(Bishop, 2008) 

System mechaniczny < 1900 Silnik parowy 1860 

PrŃdnica 1870 

Pompa obwodowa 1880 

Silnik spalinowy 1880 

Maszyna do pisania 1880 

Ŷ Silnik prŃdu stağego1870 

Ŷ Silnik prŃdu zmiennego1889 

System mechaniczny  

z napňdami  

elektrycznymi 

Obrabiarki 

Pompy  

Ŷ PrzekaŦniki, elektromagnesy 

Ŷ wzmacniacze hydrauliczne,  

    pneumatyczne, elektryczne 

Ŷ regulatory PI 1930 

  1920 
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Ewolucja system·w technicznych 

(Bishop, 2008) 

System mechaniczny 

ze sterowaniem  1935 Turbiny parowe 

Samoloty  
Ŷ tranzystor 1948 

Ŷ tyrystor 1955 

System mechaniczny  

Å ze sterowaniem  

  elektronicznym  

  (analogowym) 

Å ze sterowaniem 

  sekwencyjnym   

Windy sterowane 

elektronicznie   1955 
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Ewolucja system·w technicznych 

(Bishop, 2008) 

Ŷ komputer cyfrowy 1955 

Ŷ komputer procesorowy 1959 

Ŷ oprogramowanie czasu  

     rzeczywistego 1966 

Ŷ mikrokomputer 1971 

Ŷ automatyka cyfrowa  

    zdecentralizowana 1975 

System mechaniczny  

Å ze sterowaniem  

  cyfrowym ciŃgğym 

Å ze sterowaniem 

  cyfrowym  

  sekwencyjnym   

Obrabiarki numeryczne 

Roboty przemysğowe 

Zautomatyzowane  

zakğady przemysğowe 

Pamiňci dyskowe 

  1975 
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Ewolucja system·w technicznych 

(Bishop, 2008) 

Ŷ mikroprocesor 1978 

Ŷ komputer osobisty1980 

Ŷ protok·ğ Fieldbus 

Ŷ nowe sensory, aktywatory 

Ŷ ukğady zintegrowane 

Systemy  mechatroniczne   

Å integracja zespoğ·w 

  mechanicznych  

  i elektronicznych  

Å oprogramowanie  

  sterujŃce  

Å projektowanie  

  wsp·ğbieŨne  (CE ï  

  concurrent engineering) 

Roboty mobilne 

ĞoŨyska magnetyczne 

Automatyka  

samochod·w (ABS, ESP) 

Komputerowo  

zintegrowane wytwarzanie 

(CIM) 

  1985 
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EFEKTY SYNERGICZNE 
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Ewolucja system·w technicznych 

(Gawrysiak 1997) 
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Mechatronika 

Wikipedie 
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Mechatronika - definicja 

(Uhl 2007) 

Mechatronika zajmuje siň metodologiŃ projektowania zğoŨonych 

produkt·w interdyscyplinarnych ï synergicznŃ integracjŃ system·w 

fizycznych, informatyki oraz zğoŨonego podejmowania decyzji  

w projektowaniu, wytwarzaniu i eksploatacji produkt·w i proces·w 

wytw·rczych. 

  

Tak rozumiana, traktowana jest nie tylko jako odrňbna dziedzina wiedzy, 

ale przede wszystkim jako systematyczne podejŜcie do rozwiŃzywania 

interdyscyplinarnych problem·w inŨynierskich.  

 

Mechatronika w dobie globalizacji jest silnie zorientowana na rynek  
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Mechatronika - definicja 

(Uhl 2007) 

Mechatronika zajmuje siň metodologiŃ projektowania zğoŨonych 

produkt·w interdyscyplinarnych ï synergicznŃ integracjŃ system·w 

fizycznych, informatyki oraz zğoŨonego podejmowania decyzji  

w projektowaniu, wytwarzaniu i eksploatacji produkt·w i proces·w 

wytw·rczych. 

  

Tak rozumiana, traktowana jest nie tylko jako odrňbna dziedzina wiedzy, 

ale przede wszystkim jako systematyczne podejŜcie do rozwiŃzywania 

interdyscyplinarnych problem·w inŨynierskich.  

 

Mechatronika w dobie globalizacji jest silnie zorientowana na rynek  
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Kategorie system·w mechatronicznych 

(Bishop, 2008) 

Systemy mechatroniczne 

Maszyny mechatroniczne 

Pojazdy mechatroniczne 

Mechatronika precyzyjna 

Mikromechatronika  
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Specyfika system·w mechatronicznych 

Bodnicki, 2011 

InterdyscyplinarnoŜĺ 

Analogie biologiczne 

Poszukiwanie optimum w poğŃczeniu struktur   

Wykorzystywanie najnowszych rozwiŃzaŒ  

Nowe metody projektowania 

PowszechnoŜĺ zastosowaŒ 
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Systemy ï gdy brak mikroprocesora  

(Nowa Technika Wojskowa, ?) 
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Systemy ï gdy brak mikroprocesora  

(Nowa Technika Wojskowa, ?) 
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Systemy ï gdy brak mikroprocesora  

(Nowa Technika Wojskowa, ?) 
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Systemy ï gdy brak mikroprocesora  

(Nowa Technika Wojskowa, ?) 
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Plan studi·w Wydziağu Mechatroniki 

(Bodnicki 2010) 

UrzŃdzenie Mechatroniczne elektromechaniczne zespoğy 
wykonawcze  

UrzŃdzenie Mechatroniczne / Projektowanie z wykorzystaniem 
CAD (3D) / optymalizacja urzŃdzeŒ / CAM 

UrzŃdzenie Mechatroniczne / sensory / sieci sensor·w / 
rozpoznanie otoczenia/  diagnostyka  

UrzŃdzenie Mechatroniczne / sterowniki / systemy  
mikroprocesorowe / oprogramowanie  

UrzŃdzenie Mechatroniczne / nowe materiağy/  
nowe procesy technologiczne   

UrzŃdzenie Mechatroniczne / Projektowanie -  modelowanie  
i symulacja, identyfikacja ukğad·w dynamicznych 
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Mechatronika ï pozycjoner planarny 

(Prekaniak, Bodnicki, Pochanke 2010) 


