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Zasady dziagania sigo

(Heimann, Gerth, Popp 2001)

Silniki skokowe

3

Z wykorzystaniem sigy Lorenza
-silni ki prNdu stagego
- silniki indukcyjne
- silniki liniowe
- silniki jednofazowe komutatorowe

Z wykorzystaniem sigy relukta
- elektromagnesy
- silniki skokowe
- silniki synchroniczne
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Powstawanie momentu reluktancyjnego

(Wr - bel

Silniki skokowe
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Silniki skokowe

Schemat

dzi agani a sl
0 wirniku biernym

(Wr - bel

d) - przebiegi napi nl pasmow

a),b),c) -pogoUeni a wirn
- w trzech kolejnych taktach,

Ve
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Silniki skokowe

Silnik skokowy C. J. Walkera z 1919 roku

(Wr - bel

Pasmo 1

Pasmo 2

1- uzwojenie stojana, 2 1 wirnik

KAPITAL LUDZKI

NARCDOWA STRATEGIA SPOINOSCI

UNIA EUROPEJSKA P At L]
. . = o - EUROPEJSKI * *
J . Wi erci ak: ANapndy ur zNdze @E 1 runpuszsporeczny [N




PROGRAM ROZWOJOWY
POLITECHNIKI WARSZAWSKIE]

Silniki skokowe

Silnik skokowy o wirniku biernym

Komut owany

( Wr -

bel
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Silnik skokowy

(Pochanke 1996)

Silniki skokowe

Silnik skokowy

- elektromechaniczny przetwornik energii
przetwasygpdlgyelektryczny w p
wdyskretne (skokowe) kNtowe |
mechaniczne. Silnik skokowy ma stojan z uzwojeniem

pasmowym | ub c¢cewkami I wi rni Kk

jako czynny, jako bierny lub hybrydowy.
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Komutacja

Silniki skokowe

(Pochanke 1996)

Komutator
-ukgad elektroniczny sguUNcy
pasm uzwojenia okreSlonym uk
KaUdemu ukgJadowi napifnl odpa
magnetyczny w szczelinie mag.:
Kierunku w przestrzeni.

Takt komutacji
-stan el ektryczny uzwoj e CE

Cykl komutacji
-taka liczba takt- -w, kt-ra pt¢
sposobie komutacji, wuzyskan
sposob-w rozkgadu pola magne
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Komutacja symetryczna i niesymetryczna

Silniki skokowe

(Pochanke 1996)

Komutacja symetryczna

-w kaUdym takcie komutacj i
liczba pasm uzwojenia

Komutacja niesymetryczna

- w kolejnych taktach komutacji wzbudzana jest
niejednakowa liczba pasm uzwojenia
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Silniki skokowe

Dzi aganie silnika
czynnym (komutacja symetryczna)

S

(Sochocki 1996)
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z wirnikiem czynnym (komutacja  niesymetr .)

Silniki skokowe
(Pochanke 1996)
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silnika czteropasmowego, dwubiegunowego

Silniki skokowe
(Pochanke 1996)
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Silniki skokowe

Komutacja unipolarna

(Jaszczuk 2000)

Komutacja unipolarna
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Silniki skokowe
(Sochocki 1996)
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silnika dwupasmowego, dwubiegunowego
Silniki skokowe
(Pochanke 1996)
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Komutacja dwupasmowa bipolarna

Silniki skokowe
(Jaszczuk 2000)

Komutacja bipolarna

Skok | T1,4 | T23| Tss| Te7
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Silniki skokowe

Cyklogramy przy sterowaniu
oSmi ot ak

(Sochocki 1996)
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B |

a) sterowanie niesymetryczne, b) sterowanie symetryczne

Y

UNIA EUROPEJSKA

KAPITAL LUDZKI

NARCDOWA STRATEGIA SPOINOSCI

Wi erci ak:

ANapndy

ur zNdzeE

EUROPEJSKI
I FUNDUSZ SPOLECZNY




PROGRAM ROZWO)JOWY
POLITECHNIKI WARSZAWSKIE]

Silniki skokowe

Zasada sterowania mikroskokowego

(API Portescap 2000)

a)

Pasmo 1

12346678

A —
LLL\_FFIJ Position

a) przebi

Pasmo 2 b) — O Pasmo 2

(.1:—0

ﬁ o, Pasmo 1
° LLLL_J_F'J Position ir\
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eg prNd-w w dwu sterowany¢

b) ilustracja ruchu wirnika

A\J
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Komutacja mi kroskp

(Jaszczuk 2000)

Silniki skokowe

Pasmo A

Pasmo B

Sterowanie konwencjonalne

Pasmo A

Fere

Pasmo B

Sterowanie mikroskokowe
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Schemat napndu z si |

(Acarnley 1982)

Silniki skokowe

pressses s Sterownik

* Impulsy

takt
Uk § a d|—> Generator |——» Wzmacniacze |—ip
logiczny mocy ———ip
Sygna >
T kierunku

Instrukcje
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KIlasyfi kacja siln

( Wr - bel

Silniki skokowe

Elektryczne silniki skokowe

l l

Wirnikowe Liniowe

| ] ]

0 wirniku 0 magnesach
reluktancyjnym trwagyl

0 zmiennej

hybrydowe reluktancji

hybrydowe
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Silniki reluktancyjne
(variable reluctance stepping motors)
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reluktancyjnych

Silniki skokowe
(Sochocki 1996)

a silnik tr-jpasmowy,
b) silnik czteropasmowy symetryczny
c) silnik czteropasmowy niesymetryczny

P,P,Psipocz Nt ki pasm
K, T koniec pasma 1
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